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COMPÉTENCES SPÉCIFIQUES 
 ...........................................................................................................................................................................................................  

 Motion control multiaxe et mécatronique associée 
 Servo entraînements (matériel, logiciel, algorithmes) 
 Bus de terrain temps réel 
 Architecture de commande des machines 

DOMAINES DE RECHERCHE 
 ...........................................................................................................................................................................................................  

 Bus de terrain Ethernet temps-réel, en particulier SERCOS III 
 Systèmes d’entraînements mono et multiaxes optimisés en coûts 

TRAVAUX EXEMPLAIRES 
 ...........................................................................................................................................................................................................  

 MotionBus – incorporation du bus de terrain Ethernet temps-réel SERCOS III sur un ser-
vo amplificateur à noyau DSP ; réalisation d’une maquette à 6 axes permettant de met-
tre en évidence l’effet des petites erreurs de synchronisation. 

 SercosNorm – collaboration active au groupe international chargé de spécifier le bus de 
terrain SERCOS III ; inventeur du procédé breveté servant à la synchronisation spécifi-
que de ce bus, permettant de compenser les temps de propagation et de garantir un 
échantillonnage simultané de tous les systèmes de commande distribués. 

 Sercos-IEC – rédaction des documents visant la normalisation CEI des bus de terrain 
SERCOS dans le courant 2007. 

 (confidentiel) – expertise-conseil pour un grand constructeur suisse de machines, visant 
la diversification de ses fournisseurs de commandes (automate programmable et motion 
control) en limitant les contraintes de compatibilité. 


