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COMPÉTENCES SPÉCIFIQUES 
 ...........................................................................................................................................................................................................  

 Recherche et développement micromécanique 
 Recherche et développement de dispositifs médicaux 
 Robotique 

DOMAINES DE RECHERCHE 
 ...........................................................................................................................................................................................................  

 Robotique médicale dans le domaine de la neuroréhabilitation et rééducation 
 Biomécanique des mouvements humains 

TRAVAUX EXEMPLAIRES 
 ...........................................................................................................................................................................................................  

 Développement de dispositifs de monitoring pour des systèmes de moulage industriel 
des emballages en verre 

 Conception d'une centrifugeuse pour la séparation des composants sanguins 
 Développement et réalisation d'orthèses fonctionnelles à cinématiques parallèles et sé-

rielles pour la rééducation des membres inférieures: MotionMaker™ et WalkTrainer™ 
 Réalisation d'un système robotique de mobilisation des membres inférieurs pour la ré-

éducation des paraplégiques à cinématique hybride: Lambda Health System (travaux en 
cours) 

 Etude biomécanique des mouvements de la locomotion bipède humaine (travaux en 
cours) 


