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COMPÉTENCES SPÉCIFIQUES  
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� Systèmes numériques et traitement du signal on Chip 

� Systèmes embarqués 

� Conception et réalisation de systèmes analogiques haute vitesse sur PCB  

DOMAINES DE RECHERCHE  
 ......................................................................................................................................................................................................  

� System on programmable chip (SoPC) (A2-P3) 

� Motion Control on chip (A3-P2) 

� PCB haute vitesse (A2-P3) 

TRAVAUX EXEMPLAIRES  
 ......................................................................................................................................................................................................  

� FAST_PCB (Projet HES-SO 2006). PCBs haute vitesse (433 MHz à 2,4 GHz). 

� Biquad  (Projet HES-SO 2007). Intégration de filtres IIR sur FPGA. Modélisation VHDL 
automatique à partir d’une description Matlab. Publication dans SEV/AES de mars 2007. 

� Moloch2 (Projet HES-SO 2008/2009) Motion Control on Chip 2. SoPC dédicacé au Mo-
tion Control d’entraînements réglé multiaxes. Le circuit est modélisé en VHDL. 

� Motion Control Board  (MCB). Mandat industriel 2009 (ETEL). Développement d’une 
carte d’électronique de commande et de puissance pour le contrôle de moteurs linéaires 
(Table X,Y). Valorisation et modification de cette carte pour le projet PREM (Projet HES-
SO 2009). Carte 200V/10A/PWM 50kHz pour moteurs rotatifs à aimants permanents. 

� PANDORA+ (CTI No 10825.1 avec ETEL). Projet en cours (début décembre 2009, du-
rée 15.5 mois). Système de contrôle d’impression avec mesure de position et de vitesse 
à haute performance.  


