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COMPÉTENCES SPÉCIFIQUES 
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 Réalisation d’algorithmes de traitement du signal par DSP ou FPGA 
 Réalisation d’algorithmes de traitement du signal en point fixe 

DOMAINES DE RECHERCHE 
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 Optimisation d’algorithmes pour FPGA 
 Portage d’algorithmes sur plateforme BlackFin 
 Méthodes statistiques (HMM, moindres carrés en temps réel, etc.) 
 Réglage avancé, problématique des vibrations 
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 Filtrage récursif par FPGA en point fixe (problématiques de saturation, arrondis des 
coefficients, bruit de quantification, etc.) 

 Méthodes statistiques appliquées en temps réel par FPGA 
 Portage de divers algorithmes (VoIP, jpg2000) sur plateforme BlackFin 
 Réalisation d’un proxy SIP embarqué basé sur un processeur BalckFin 
 Prise en compte des vibrations dans le réglage par la méthode « Iterative Learning 

Control » 


