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 Conception matérielle 
 Systèmes numériques 
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 System-on-Reprogrammable-Chip  
 Systèmes embarqués communicants 
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 Timer Fpga – Développement du nouveau système de chronométrage embarqué de 
Swiss Timing. Projet confidentiel. 

 CFMCW – réalisation d’une carte d’acquisition dédiée au traitement de signal. Acquisi-
tion de 6 canaux en parallèle à 200 MSamples/sec. hardware basé sur deux FPGA de 
type Virtex-4 et un DSP Blackfin. Projet confidentiel. 

 Avalanche Training Center – réalisation matérielle d’un système d’entrainement à la re-
cherche de victimes d’avalanche. hardware autonome basse consommation basé sur un 
microcontrôleur HCS08 de Freescale, avec communication RF bidirectionnelle entre 
centrale et victimes électroniques. 

 Détection de contact – réalisation matérielle d’un système de mesure pour les machines 
outils Tornos. hardware basé sur un microcontrôleur et une FPGA Spartan-3. Projet 
confidentiel. 

 Micro Web Server – réalisation matérielle d’un micro web server embarqué pour la télé-
surveillance et télémesure. hardware basé sur un microcontrôleur Zilog eZ80, avec in-
terfaces numériques et analogiques. 

 


